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= Presentacion Proyecto Kobas
= Problematica industrial

= Analisis

= Solucion




Knowledge Based Customized Services for
Traditional Manufacturing Sectors Provided by a
Network of High Tech SME

Servicios basados en el conocimiento adaptados
al sector de la fabricacion tradicional realizados por
unared de PYMES de alta Tecnologia
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Desarrolladores
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Objeto a ser
Producido

Proceso de diseno
del programa para la
realizacion de una
pieza en una maguina rograma piez
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Componentes

Interface de usuario
Razonamiento basado en reglas
Base de datos de experiencias
Programa Pieza

Simulacion 3D

Analisis por elementos finitos
Mantenimiento
Adiestramiento

Mecatronica

Planificacion de maquina
Integracion
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Restricciones

= Solo los componentes de GUI e integracion son
obligatorios el resto pueden no implementarse

= Todos los componentes pueden ser ejecutados en
un solo computador simultaneamente

= Existen algunas funcionalidades que deben
ejecutarse en tiempos muy cortos

= Funcionamiento en Microsoft Windows y Linux
= Costo de licencias minimo
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= Java

= SQL

= XML Schema
= SOAP

= WSDL

= VRML

= STEP-NC




@

JTekniker/

Principales Pasos
= Arquitectura SOA

= Definicidon de meta datos comunes con
XML-Schema

= Especificacion de la plataforma de
ejecucion comun

= Definicion de interfaces con WSDL

= Especificacion del formato de mensajes
para comunicacion

= Definicion del metodo de descubrimiento y
gestion de la comunicacion
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